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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Pilote micropas IMT-901

Plan coté (mm)

Comportement thermique

Avantages

g  Seulement 1 CI pour la puissance et la logique (jusqu'à 2,5 A/phase) réduit considéra-
blement l'encombrement, les besoins d'équipement et donc à un minimum les coûts 
d'un pilote micropas complet sur les composants externes en offrant un maximum de 
fonctions

g  La commutation de pas 1/1, 1/2, 1/4, 1/8 autorise une commutation de micropas indivi-
duelle selon l'application dont la stabilité de marche est régulière, homogène et dont les 
résonnances du système sont réduites

g  La réduction ou l'annulation du courant réduit ou élimine la puissance dissipée et le 
réchauffement quand le moteur est à l'arrêt

L'IMT-901 est un pilote micropas PWN à courant constant. Un micropas sinusoïdal est 
généré au niveau matériel dans le bloc fonctionnel IMT 901 et mis à disposition sur la sortie de 
puissance grâce à des entrées d'impulsion.

Feuille thermo-conductrice adéquate
(Voir Accessoires)

Infos complètes dans l'Internet à www.nanotec.de

Affectation des broches Tableau des fonctions

Fonctionnement à pas entier/demi-pas

Caractéristiques électriques 1 (Ta=25°, VCC=5 V, VM=24 V)

Schéma fonctionnel (+ câblage externe)

Fonctionnement à quart/huitième de pas

Caractéristiques électriques 2 (Ta=25°, VCC=5 V, VM=24 V)

Entrées

Signaux d'entrée/de sortie

Valeurs nominales max. (à 25 °C)

Tens. d'alimentation VCC: 5,5 V
VM: 40 V
Sortie courant lout : 1,5 A (moyen)

2,5 A (crête)
Puissance distr. Pd: 5 W/43 W

avec/sans 
dissipateur de chaleur
TC=85°C

Fréquence max. des 
impulsions

50kHZ

Temp. trav. : -40 °C à 85 °C
Temp. mémoire : -55 °C à 150 °C

Temps de rép. signaux
t1 : larg. impul. >10 μs
t2 :  Interv. entre 

impul.
>10 μs

t3 : > 5 μs
t4 : >10 μs

Entrée Mode
M1 M2
L L 1/1 de pas
H L 1/2 de pas
L H 1/4 de pas
H H 1/8 de pas

g IMT-901
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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

Avantages

g  Seulement 1 CI pour 2 moteurs (jusqu'à 1,5 A/phase) permet d'obtenir de grandes écono-
mies de place et d'argent pour un maximum de fonctions et un minimum de composants 
externes

g  Une commutation de micropas par 1/1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16 de pas équivaut à une marche 
régulière et homogène et réduit les résonnances du système

g  Un faible RDSON = 0,5 Ohm réduit considérablement la puissance dissipée
g Un protocole de transmission sériel (tel que SPI) réduit le nombre de broches

Affectation des broches Données d'application pas complet

Fonctionnement un seizième

Caractéristiques électriques (Ta=25°, VDD=5 V, VM=24 V)

Comportement thermique

Schéma fonctionnel (câblage interne)

Schéma fonctionnel (+ câblage externe)Entrées CLK, DATA, STROBE

Entrées Reset

Valeurs nominales max. (à 25 °C)

Tens. d'alimentation VDD: 5,5 V
VM: 40 V
Sortie courant lout : 1,3 A
(moyen) 1,1 A
(pointe) 1,5 A
Puissance distr. Pd: 3,2 W
Temp. trav. : -40 °C à 85 °C
Temp. mémoire : -50 °C à 150 °C

g IMT-902

Plan coté (mm)

Entrées de données

Entrée de données sérielle

L'IMT902 est un pilote micropas PWN à courant constant. Un seul CI SMD à faibles pertes et 
haute intégration permet le fonctionnement de 2 moteurs pas à pas bipolaires.

Une seule carte CI pilote avec fonc-
tions supplémentaires voir SMCI21

Vous trouverez des données supplémentaires dans l'Internet à www.nanotec.de

g Pilote IMT-902 pour 2 moteurs à 1/16 de pas
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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Pilote micropas IMT-903

Une seule carte CI pilote avec fonctions 
supplémentaires voir SMC11-2

Vous trouverez des données supplémentaires dans l'Internet à www.nanotec.de

L'IMT-903 offre, à < 0.7 cm², la plus grande densité de fonctions et volumique possibles 
pour une très faible puissance dissipée

Affectation des broches Caractéristiques électriques

Diagramme fonctionnel

g IMT-903

Avantages

g  Seulement 1 CI pour la puissance et la logique jusqu'à 2,5 A et 35 V permet d'obtenir de grandes économies de place et d'argent pour de faibles 

besoins en câblage externe

g Un micropas jusqu'à 1/16 permet une stabilité de marche calme et homogène et réduit en outre les résonnances du système

g  Une commutation Decay automatique (slow, mixed et fast) réduit considérablement la puissance dissipée et les bruits du moteur et accroît 

simultanément la précision des pas

g  Grande sécurité de fonctionnement grâce à une protection contre la surintensité intégrée, détection de sous-tension et Crossover-current 

Protection

Fonctionnent à seizième de pas

Plan coté (mm)

Dimensions in brackets = in (reference JEDEC MO-153 AET)
Dimensions exclusive of mold flash, gate burrs, and dambar protrusions
Exact case and lead configuration at supplier discretion within limits shown

Terminal #1 mark area

Esposed thermal pad (bottom surface)

Entrée Mode
MS1 MS2
L L 1/1 de pas
H L 1/2 de pas
L H 1/4 de pas
H H 1/16 de pas
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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Étage de sortie de puissance micropas compact SMC11

Câblage d'entrée

Plan coté (mm)

g  Avis : il doit être prévu un condensateur de lissage d'au moins 4.700 μF  
(Z-K4700/50) afin que la tension autorisée ne soit pas dépassée lors du freinage. 
La connexion ne doit pas être couplée durant le fonctionnement ! Un raccorde-
ment erroné de l'alimentation électrique ou du moteur peut détruire la commande !

!

Affectation entrée X1 :

Affectation entrée X2 :

1= Tenstion de service VSS
2= Enable ( L=actif, H ou ouvert = disable )
3= Direction
4= Clock (horloge)
5= Tension de service (0 V GND)
6= Réduction de courant

1= Phase A
2= Phase A\
3= Phase B
4= Phase B\

Tension de service :  DC 12 V à 35 V
Courant de phase max.:  1,0 A / pas complet (1.25 A avec bloc de refroidissement)
   1,4 A / micropas (1.8 A avec bloc de refroidissement)
Réglage du courant : via potentiomètre
Mode d'exploitation :  bipolaire
Mode de fonctionnement : pas complet (1/1), 1/2, 1/4, 1/8 (préréglé)
Fonction de protection : surtension, sous-tension et surtempérature
Fréquence de pas :  0 à 200 kHz
Réduction de courant : commutable sur 40 %
Signaux d'entrée :  0 V actif( L< 0,8 V; 3.5 V < H < 6 V ou ouvert)
Plage de température : 0 à + 40°C
Type de connexion : connecteur JST
Poids :   10 g
Type de fixation :   2 alésages sur Ø 19.05 pour M2,5 - directement monté sur le moteur 

pas à pas

Caractéristiques techniques

Commutation de pas

Mode de pas J1 J2
1/1 de pas X X
1/2 de pas X
1/4 de pas X
1/8 ou 1/16 de pas

Configuration :
Le module est configuré sur un huitième de pas à 
l'usine.

Réglage du courant

1,4 A  
(sans bloc de refroidissement)

Courant de phase max. (micropas)

P1

P1

1,8 A (uniquement avec bloc 
de refroidissement)

+5 V +24 V

Identification pour commandes

g Étages de sortie de puissance micropas compacts SMC11G, SMC11GE

Plan coté (mm)

g  Avis : il doit être prévu un condensateur de lissage d'au moins 4.700 μF  
(Z-K4700/50) afin que la tension autorisée ne soit pas dépassée lors du freinage. 
La connexion ne doit pas être couplée durant le fonctionnement ! Un raccorde-
ment erroné de l'alimentation électrique ou du moteur peut détruire la commande !

!

Affectation entrée X2 :

1= Tenstion de service VSS
2= Enable ( L=actif, H ou ouvert = disable )
3= Direction
4= Clock (horloge)
5= Tension de service (0 V GND)
6= Réduction de courant

Affectation entrée X1 :

1= Phase A
2= Phase A\
3= Phase B
4= Phase B\

Tension de service :  DC 12 V à 35 V
Courant de phase max.:  1,0 A / pas complet (1.25 A avec bloc de refroidissement)
   1,4 A / micropas (1.8 A avec bloc de refroidissement)
Réglage du courant : via potentiomètre
Mode d'exploitation :  bipolaire
Mode de fonctionnement : pas complet- (1/1), 1/2, 1/4, 1/16 (préréglé
Fonction de protection : surtension, sous-tension et surtempérature
Fréquence de pas :  0 à 200 kHz
Réduction de courant : commutable sur 40 %
Signaux d'entrée :  0 V actif ( L< 0,8 V; 3.5 V < H < 6 V ou ouvert)
Plage de température : 0 à + 40°C
Type de connexion : connecteur JST
Poids :   90 g
Type de fixation :  sur profilé support DIN EN 50 022 - 35 x 7,5

Caractéristiques techniques

Identification pour commandes

Commutation de pas

Mode de pas J1 J2
1/1 de pas X X
1/2 de pas X
1/4 de pas X

1/16 de pas

Configuration :  le module est configuré à l'usine sur 
un seizième de pas.

* Mode de pas

Câblage d'entrée

+5 V

+24 V

SMC 11 -  2
1/16 de pas réduction automatique de courant

SMC11G -  *
SMC11GE
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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Étage de sortie de puissance micropas compact SMC42

Plan coté (mm)

g  Avis : il doit être prévu un condensateur de lissage d'au moins 4.700 μF  
(Z-K4700/50) afin que la tension autorisée ne soit pas dépassée lors du freinage. 
La connexion ne doit pas être couplée durant le fonctionnement ! Un raccorde-
ment erroné de l'alimentation électrique ou du moteur peut détruire la commande !

!

Affectation des broches: (AWG 26-16)

1= GND (Signal Ground)
2= + 5 V (point de mesure sans fonction)
3= Direction (DIR)
4= Clock (horloge)
5= Enable (H ou ouvert=Enable / L=Disable)
6= Tenstion de service VSS
7= GND (Power Ground)
8= non affecté

Tension de service :  DC 21 V à 37 V
Courant de phase max.:  2 A / phase
Réglage du courant : via résistances des capteurs
Mode d'exploitation :  bipolaire-Chopper-Driver
Mode de fonctionnement : pas complet- (1/1), 1/2, 1/4, 1/8
Fréquence de pas :  0 à 50 kHz
Réduction de courant : automatiquement sur 65 %
Signaux d'entrée :  0 V actif ( L< 0,8 V; 3,5 V< H < 24 V ou ouvert)
LED :    message d'erreur  

(surtension, temp. dissipateur de chaleur >80 °C)
Plage de température : 0 à + 40°C
Type de connexion : via bornes à vis
   Option (bornes à vis à fiche)
Type de fixation :  pour profilé support  EN 50 022 35 x 7,5
Poids :   130 g

Caractéristiques techniques

Commutation de pas

Mode de pas Br.1 Br.2
1/1 de pas X X
1/2 de pas X
1/4 de pas X
1/8 de pas

Configuration :
Le module est configuré sur un huitième de pas à 
l'usine.

Réglage du courant

g Étage de sortie de puissance micropas compact SMC61

Plan coté (mm) Répérage des bornes

g  Avis : il doit être prévu un condensateur de lissage d'au moins 6800 μF (voir 
Accessoires) afin que la tension autor. ne soit pas dépassée lors du freinage

!

Tension de service :  DC 24 V à 80 ou 130 V
Courant de phase max.:  5 ou 10 A / phase (suivant la température ambiante
   dissipateur de chaleur nécessaire)
Réglage du courant : via commutateur BCD 0-F
Mode d'exploitation :  bipolaire-Chopper-Driver
Mode de fonctionnement : pas complet, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8
Fréquence de pas :  0 à 150 kHz
Réduction de courant : automatiquement sur 60 %
Entrées :   optocoupleur 5 V (24 V)
LED :   réduction de courant, position zéro, puissance, surtempérature,
   surtension, surintensité, court-circuit
Type de connexion : bornes à vis à fiche (moteur), D-Sub (signal)
Type de fixation :  montage mural
Poids :   490 g

Caractéristiques techniques

Câblage d'entrée

Câblage d'entrée

Quand le courant de phase est réglé sur moins de 1,5 A, 
Ri doit être = 2,7 kOhm car la LED rouge signale sinon
un message d'erreur.
(Ri standard 12 kOhm) ; position Ri - voir schéma

Réglage du courant

Les valeurs de courant du tableau représentent la som-
me géométrique Imoteur=√(Ia2+Ib2) des deux courants de 
phase Ia et Ib. wieder.

Position SMC61-1 SMC61-2
0 1,25 2,50
1 1,50 3,00
2 1,75 3,50
3 2,00 4,00
4 2,25 4,50
5 2,50 5,00
6 2,75 5,50
7 3,00 6,00
8 3,25 6,50
9 3,50 7,00
A 3,75 7,50
B 4,00 8,00
C 4,25 8,50
D 4,50 9,00
E 4,75 9,50
F 5,00 10,00

Identification pour commandes

Courant de phase Rsens1 Rsens2
A Ohm Ohm
0,3 nc 2,20
0,5 nc 1,50
0,8 nc 1,00
1,0 0,82 nc
1,3 0,82 2,20
1,5 0,82 1,50
1,7 0,82 1,00
2,0 0,82 0,82

                      SMC 42 -      -

Indication de courant p. ex. 0,8 = 0,8 A/phase

Type de connexion bornes 1-8 :
1 = borne à vis standard
2 = borne à vis à fiche

Commutation de pas

Résolution de pas (pas/tour)

Pas complet 1/1

Demi-pas 1/2

Quart de pas 1/4

Huitième de pas 1/8

Cinquième de pas 1/5

2,5ième de pas 1/2,5

Identification pour commandes

                      SMC 61 -      -

Exécution : 1 = 80 V, 5 A
 2  = 130 V, 10 A
 3  = 80 V, 10 A

Câblage d'entrée :    5 = 5 V
   24 = 24 V

Accessoire : dissipateur de chaleur optionnel 
SMC61-KK
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Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Commande de positionnement avec entrée codeur SMCI32g Commande de positionnement pour deux moteurs pas à pas jusqu'à 
 0,9 A/phase, SMCI21

g  Avis : il doit être prévu un condensa-
teur de lissage d'au moins 4.700 μF 
(Z-K4700/50) afin que la tension 
autor. ne soit pas dépassée lors du 
freinage.

!
g  Avis : il doit être prévu un condensateur de lissage d'au moins 4.700 μF  

(Z-K4700/50) afin que la tension autor. ne soit pas dépassée lors du freinage.
!

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analogique
12 GND

Alimentation en courant ( X1 )

Broche Désignation Remarque

1
Tenstion de 
service

Ub = 12...32 V

2
En option 
entrée +5 V

Non pris en compte sur la 
version standard

3 GND

Connexion RS485 ( X2 )

Broche Désignation Remarque
1 A RS-485 Rx+
2 B RS-485 Rx-
3 Y RS-485 Tx+
4 Z RS-485 Tx-

5
En option sortie 
+5 V

Pour l'alimentation de 
l'adaptateur RS485 externe, 
Charge électrique 
Imax=100 mA,
Résistant aux court-circuits

6 GND

Entrées ( X3 et X6 )

Broche Désignation Remarque

1
Commutateur de 
référence ext.

Niveau H-= 12...Ub V
Niveau L-= 0...3 V
I = 3 mA
Aucune séparation galvanique

2
Démarrage 
entrée 

Niveau H-= 12...Ub V
Niveau L-= 0...3 V
I = 3 mA
Aucune séparation galvanique

Connexion moteur ( X4 und X5 )

Broche Désignation
1 Bobine moteur A +
2 Bobine moteur A -
3 Bobine moteur B +
4 Bobine moteur B -

Codeur (X2)

Broche Fonction
1 +5 V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion RS485 (X3)

Broche Fonction
1 Bobine moteur A
2 Bobine moteur A\
3 Bobine moteur B
4 Bobine moteur B\

Alimentation (X4)

Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

Tension de service :  DC 24 à 48 V
Courant de phase:  courant nominal 2 A, réglable jusqu'à max. 3 A / phase
Interface :  RS485 ou USB
Mode de fonctionnement :   position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-

gique, joystick
Résolution de pas : 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)
Fréquence de pas :  0 à 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,
   0 à 25 kHz dans tous les autres modes
Entrées :   6 entrées optocoupleur (5 V)
Sorties :   3 sorties transistor (open collector)
Surveillance de position : correction automatique d'erreurs.jusqu'à 0,9°
Réduction de courant : réglable 0 à 100 %
Circuit protecteur :    surtension, sous-tension et température des dissipateurs de 

chaleur > 80 °C
Plage de température : 0 à + 40°C
* Les connecteurs Phönix-sont compris dans l'étendue de la fourniture.

Caractéristiques techniques

Tension de service :  DC 12 V à 32 V
Courant de phase:  0,7 A / phase (pour 2 moteurs en mode micropas)
Mode d'exploitation : positionnement, fonctionnement selon le régime
Mode de fonctionnement :  1/1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16
Réglage de pas :  via RS 485
Fréquence de pas :  10 kHz, adaptation automatique de la cadence de pas
Réduction de courant : réglable via RS485
Signaux d'entrée :  Niveau HTL-24 V, Low < 3 V, High > 12 V
LED :   LED verte Power On
Plage de température : 0 à + 40 °C
Type de connexion : connecteur JST-de type XH
Type de fixation :  4 * M3
Poids :   50 g

Caractéristiques techniques

Plan coté (mm)

Plan coté (mm)

X1-X4 : connecteur Phönix
 Type MICRO COMBICON
X5:  Mini-USB type B (SMCI32-1)
 Sub-D 9 pôles (SMCI32-2)

Identification pour commandes

SMCI32 -
1= USB
2= RS485

Câblage d'entrée

Optocoupleur

SMCI32-2: RS485 (X5)

Broche Fonction
1 NC
2 RX+
3 +5 V
4 TX+
5 N.C.
6 N.C.
7 RX-
8 GND
9 TX-

SMCI32-1: USB (X5)
Standard USB
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g Commande de positionnement avec entrée codeur SMCI33

g  Avis : il doit être prévu un condensa-
teur de lissage d'au moins 4.700 μF 
(Z-K4700/50) afin que la tension 
autor. ne soit pas dépassée lors du 
freinage.

!

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Com
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analogique In
12 GND

Codeur (X2)

Broche Fonction
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion RS485 (X3)

Broche Fonction
1 Motor Spule A
2 Motor Spule A\
3 Motor Spule B\
4 Motor Spule B

Alimentation (X4)

Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

Tension de service :  DC 24 à 48 V
Courant de phase:  courant nominal 2 A, réglable jusqu'à max. 3 A / phase
Interface :  RS485 ou USB
Mode de fonctionnement :   position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-

gique, joystick
Résolution de pas : 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)
Fréquence de pas :  0 à 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,
   0 à 25 kHz dans tous les autres modes
Entrées :   6 entrées optocoupleur (5-24V) 
Sorties :   3 sorties transistor (open collector)
Surveillance de position : correction automatique d'erreurs.jusqu'à 0,9°
Réduction de courant : réglable 0 à 100 %
Circuit protecteur :    surtension, sous-tension et température des dissipateurs de 

chaleur > 80 °C
Plage de température : 0 à + 40°C
* Les connecteurs Phönix-sont compris dans l'étendue de la fourniture.

Caractéristiques techniques

Plan coté (mm)

X1-X4 : connecteur Phönix
 Type MICRO COMBICON
X5:  Mini-USB type B (SMCI32-1)
 Sub-D 9 pôles (SMCI32-2)

Identification pour commandes

SMCI33 -
1= USB
2= RS485

Câblage d'entrée

Optocoupleur

SMCI33-2: RS485 (X5)

Broche Fonction
1 NC
2 RX+
3 +5V
4 TX+
5 N.C.
6 N.C.
7 RX-
8 GND
9 TX-

SMCI33-1: USB (X5)
Standard USB

Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Commande de positionnement avec entrée codeur SMC47

g  Avis : il doit être prévu un conden-
sateur de lissage d'au moins 4.700 μF 
(Z-K4700/50) afin que la tension 
autor. ne soit pas dépassée lors du 
freinage.

!

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analogique
12 GND

SMCI47-2: RS485 (X5)

Broche Fonction
1 NC
2 RX+
3 +5 V
4 TX+
5 NC+
6 NC-
7 RX-
8 GND
9 TX-

Alimentation (X4)

Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

Codeur (X2)

Broche Fonction
1 +5 V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion RS485 (X3)

Broche Fonction
1 Bobine moteur A
2 Bobine moteur A\
3 Bobine moteur B
4 Bobine moteur B\

Tension de service :  DC 24 à 48 V
Courant de phase:  courant nominal 7,5 A, réglable jusqu'à max. 12 A / phase
Interface :  RS485
Mode de fonctionnement :  position, régime, pulsé/direction, analogique, joystick,
Résolution de pas : 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/16, 1/32, adaptatif (1/128)
Fréquence de pas :  0 à 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,
   0 à 25 kHz dans tous les autres modes
Entrées :   6 entrées optocoupleur (5 V)
Sorties :   3 sorties transistor (open collector)
Surveillance de position : correction automatique d'erreurs.jusqu'à 0,9°
Réduction de courant : réglable 0 à 100 %
Circuit protecteur :    surtension, sous-tension et température des dissipateurs de chaleur 

> 80 °C
Plage de température : 0 à + 40°C
* Les connecteurs Phönix-sont compris dans l'étendue de la fourniture.

Caractéristiques techniques

Plan coté (mm)

Identification pour commandes

                      SMCI47-
2= RS485

Câblage d'entrée

Optocoupleur
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g Commande de positionnement boucle fermée avec entré codeur SMCI47-S

g  Avis : il doit être prévu un conden-
sateur de lissage d'au moins 4.700 μF 
(Z-K4700/50) afin que la tension 
autor. ne soit pas dépassée lors du 
freinage.

!

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analog In
12 GND

SMCI47-S-2: CAN (X6)

Broche Fonction
1 NC
2 CAN low (CAN-)
3 CAN Ground (relié en interne avec Pin6)
4 NC
5 Écran
6 CAN Ground (relié en interne avec Pin3)
7 CAN high (CAN+)
8 NC

9
Alimentation Vcc jusqu'à 30 V 
(est utilisé pour la fonction de sécurité)

Frein (X2)

Broche Fonction
1 Frein
2 GND

Alimentation (X5)

Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

Codeur (X3)

Broche Fonction
1 +5 V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion moteur (X4)

Broche Fonction
1 Bobine moteur A
2 Bobine moteur A\
3 Bobine moteur B\
4 Bobine moteur B

Tension de service :  DC 24 à 48 V
Courant de phase:   courant nominal 7,5 A, réglable jusqu'à max. 11,25 A / phase
Interface :  RS485, CAN
Mode de fonctionnement :   position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-

gique, joystick
   CANOPEN: Profile Position; Homing Mode; Velocity Mode
Résolution de pas : 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)
Fréquence de pas :  0 à 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,
   0 à 25 kHz dans tous les autres modes
Entrées :   6 entrées optocoupleur (5 V à 24 V)
Sorties :   3 sorties transistor (open collector) 1 sortie pour frein
Surveillance de position : correction automatique d'erreurs.jusqu'à 0,9°
Réduction de courant : réglable 0 à 100 %
Circuit protecteur :    surtension, sous-tension et température des dissipateurs de chaleur 

> 80 °C
Plage de température : 0 à + 40°C

* Les connecteurs Phönix-sont compris dans l'étendue de la fourniture.

Caractéristiques techniques

Plan coté (mm)

Identification pour commandes

                   SMCI47-S-
2= RS485
3= CANOPEN

Câblage d'entrée

Optocoupleur

Moteur pas à pas étages de sortie de puissance

g Options




