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A. Prise de communication

1 Login via LinMot-Talk 4:

Après ouverture du logiciel, cliquez sur "Files" et "Login/Open Offline":

Sur cette nouvelle fenêtre "Login":

 Sélectionnez "RS232" et le port de communication de votre PC,

 puis cliquez sur la touche :
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Le logiciel communique avec le variateur:

Puis, vous atteignez la page "Control Panel ":  communication établie.
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2 Schéma du câble de connections :
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B. LinMot Designer

1 Présentation

LinMot Designer est un logiciel de dimensionnement des moteurs linéaires LinMot. Il aide à choisir le bon moteur et 
variateur pour une application spécifique.

LinMot Designer  simule le comportement des moteurs linéaires LinMot dans des conditions de charges statiques et 
dynamiques. 

Important : pour que la simulation soit aussi proche que possible du comportement du moteur linéaire dans l'application 
réelle, elle est dépendante de la précision des paramètres entrés. 

B. LinMot Designer [6/24]



 LinMot : 

Installation Réglage

2 Données utiles

2.1 Pour l'installation du moteur  

Les informations nécessaires à l'installation du moteur dans le variateur se situent dans la fenêtre « global settings » 
onglet « Loads »

Les informations de masse en mouvements, frictions ou 
encore positions de montage et autres sont à intégrer 
dans « Motor Wizard » lors de l'installation du moteur. 
(Voir chapitre suivant)
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2.2 Pour le réglage du moteur  

Les paramètres utiles pour le réglage du variateur 
en fonction du  cycle  client  se  trouvent  dans la 
partie « Global Results » située dans la colonne 
de gauche.

Nous  utiliserons  les  variables  de  course  totale, 
vitesse et accélération maximum.
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C. Installation moteur
Les variateurs neufs arrivent sans configuration moteur ; comme après un rechargement de firmware.

Ils sont en défaut : 

Pour cet exemple de configuration, nous utiliserons le paramétrage d'une valise de démonstration LinMot.

1 Motor Wizard:

Pour l'installation du moteur dans le variateur, cliquez sur l'utilitaire « Motor Wizard » intégré à LinMot Talk :

Puis sélectionnez le dossier LinMot Linear Motors :

Vous avez la possibilité de choisir également le dossier des configurations pour les moteurs LinRot, les guidages LinMot 
type H01 et B01 ou encore pour des moteurs rotatifs.
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Dans  cette  nouvelle  fenêtre,  choisissez  le 
fichier  *.adf  correspondant  à  votre  référence 
moteur :

1.1 Motor Wizard Etape 1/9  

 

Si vous avez un menu déroulant, choisissez la même 
référence que sur le stator LinMot.
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Puis sélectionnez votre slider (barreau 
d'aimants) ;  par sa référence ou alors 
directement par sa longueur et son diamètre.

Puis indiquez le sens de montage du slider.

L'arrière  du  moteur  est  caractérisé  par  le 
connecteur  ou  la  sortie  câble,  et  l'avant  du 
slider par le circlips.

Ce sens de montage définit le ZP, soit le milieu de la course SS où la force maximum du moteur est disponible.
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1.2 Motor Wizard Etape 2/9  

Dans cette étape 2/9, choisissez le type de fixation et 
le type de refroidissement.

Avec certains moteurs (Inox ou 400V),  vous pouvez 
également avoir  le  choix d'une bride ou moteur inox 
refroidie par eau. Ce circuit d'eau traverse le moteur ou 
la bride, ce qui améliore nettement le refroidissement 
et donc la force moyenne disponible.

1.3 Motor Wizard Etape 3/9  

Étape 3/9, indiquez le type et la longueur du câble de 
liaison entre le moteur et le variateur.

Exemple :

KS05 : 

KS :câble High-Flex pour chaîne porte-câble.

05 : section des phases moteur de 0,5mm²

Voir  le data-book LinMot Édition 16 page 508, pour 
voir tous les types de câbles disponibles.

La  résistance  du  câble  est  prise  en  compte  par  le 
variateur dans la boucle de régulation de courant.
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1.4 Motor Wizard Etape 4/9  

Si vous utilisez une mesure de position externe, 
voici la liste des types de capteurs pouvant être 
utilisés :

LinMot peut fournir un capteur de position externe, voici la référence :

MS01-01/D : Capteur magnétique A/B – 1µm

MB01-1000 : Bande magnétique (par cm)

Paramétrages :
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1.5 Motor Wizard Étape 5/9  

Cette étape est importante pour le calcul des 
coefficients permanents (frictions, 
accélérations...) intégrés dans la régulation.

Dans l'ordre :

Partie  mobile  du  moteur  pour  prendre  en 
compte sa masse en mouvement.

Angle de montage.

Masse en mouvement (hors moteur) :
-Exemple : guidage + masse client.

Valeur de friction mécanique.

Valeur  de  viscosité  (en  N/ms),  rarement 
utilisée.

Valeur  et  direction  de  force  externe 
permanentes :

-Exemples :  MagSpring  40N  en 
négatif, compensation pneumatique,...

 Toutes  les  variables  sont  dans  le  fichier 
LinMot Designer de l'application. (voir chapitre 
B_2.1)

1.6 Motor Wizard Étape 6/9  

Visualisation  et/ou  sélection  empirique  des 
gains PID de la boucle de position.

Il est possible de les modifier ensuite avec un 
mode  de  fonctionnement  prévu  pour 
l'optimisation des gains.

C. Installation moteur [14/24]



 LinMot : 

Installation Réglage

1.7 Motor Wizard Étape 7/9  

Type de prise d'origine.

La plus  utilisée est  la  prise d'origine sur  une buttée 
mécanique  en  déplacement  négatif ;  slider  rentrant 
dans le moteur.

Plusieurs  autres  types  de  prise  d'origine  sont 
disponibles. Voir la liste sur le menu déroulant.

1.8 Motor Wizard Étape 8/9  

Le variateur a besoin de connaître la position physique 
du slider par rapport au moteur. Mesurez la distance A 
ou B en position de prise d'origine mécanique.

Cela  indique  au  variateur  la  position  ZP,  donc  sa 
course où la force maximum est disponible. 
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1.9 Motor Wizard Étape 9/9  

Cette dernière étape définit la position électrique de la 
prise d'origine. 

Home  Position  égal  position  au  point  de  contact 
mécanique.

Initial position égal la position finale de prise d'origine, 
et/ou la position de départ de l'application.

1.10 Fin de l'installation moteur  

Pour  terminer,  cliquez sur  « Finish »,  puis  « Yes »  dans  la  nouvelle 
fenêtre, pour enregistrer et arrêter le firmware du variateur.

Puis, cliquez sur la touche pour redémarrer le firmware du variateur.
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D. Réglage moteur
Le réglage des axes LinMot se fait avec le logiciel LinMot Talk.

1 Prise d'origine

Sous « Control  panel », sélectionnez les bits Switch On et 
Home.

Passez le bit Swich On à 0 puis à 1. (pris en compte au front  
montant)

Le variateur est validé

Passez  le  Home  à  1.  Le  moteur 
effectue sa prise d'origine.

Décochez le bit Home. L'axe est prêt à fonctionner : « Operation Enabled »
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2 Mode réglage

Le mode de  fonctionnement  « VAI  2  Pos  Continuous »  permet  de  faire  des  allers  et  retours  en  permanence afin 
d'optimiser la régulation.

Les paramètres de positions, vitesses, accélérations, décélération et temps de pause sont modifiables.

Pour  l'optimisation  en  fonction  de  
l'application  du  client,   utilisez  les  
paramètres  déterminés  par  LinMot  
Designer.

Les paramètres des mouvements se trouvent dans « Triggered VA-Interpolator Settings »

« Trig Fall Config » pour la première position et « Trig Rise Config » pour la deuxième.
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Les temps de pause entre les positions se trouvent dans « VAI 2 Pos Cont Settings »

Une fois l'optimisation de la régulation terminée ou pour arrêter l'axe,  vous devez re-sélectionner le mode « Motion 
Commande  Interface »  pour  éviter 
tout mouvement intempestif  lors d'un 
prochain démarrage.
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3 Gains PID

Les gains se trouvent dans « Control Parameter Set A ». Vous retrouverez aussi les coefficients calculés dans « Motor 
Wizard ». 

Les gains PID par défaut sont renseignés en fonction du moteur sélectionné lors de l'installation.

P ==> Proportionnel : influe sur la différence entre la position actuelle et la position demandée.

D ==> Dérivée : influe sur la différence entre la vitesse actuelle et la vitesse demandée.

D Filter Time : filtre pour limiter le bruit du gain dérivé.

I ==> Intégral : agit sur l'écart de position statique jusqu’à disparition. Un gain I trop important peut rendre 
instable toute la régulation.
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E.  Oscilloscope LinMot Talk

1 Icônes

 Start / Stop  Mise à l'échelle automatique des courbes

 Sauvegarde et lecture des paramètres manuels   Export de l'oscilloscope

Paramètres de l'oscilloscope Réglage manuel de l'échelle

 Masquer / Afficher les canaux Curseurs 1 & 2 de lecture

E. Oscilloscope LinMot Talk [21/24]



 LinMot : 

Installation Réglage

2 Paramètres types

2.1 Onglet «     General     »  

Paramétrez  le  temps  d'enregistrement  en 
fonction du temps cycle demandé.

Les  canaux  par  défaut  suffisent  pour 
l'optimisation des gains.

2.2 Onglet «     Trigger     »  

Dans le menu déroulant « Trigger Condition » 
choisissez A.

Puis,  dans variable,  sélectionnez « Demand 
Position » et rentrez 0,1 dans « Value »

De  cette  façon,  l'oscilloscope  démarrera 
toujours du même endroit.
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2.3 Onglet «     Advanced     »  

Cochez la case « Pretrigger » et 5 ou 10% en 
fonction du temps d'enregistrement.

Ce paramètre permet d'enregistrer 5 ou 10% 
du  temps  paramétré  dans  l'onglet  général 
avant  le  « Trigger »  et  donc  de  visualiser 
l'ensemble de l'oscilloscope.
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